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7. 파라메타 설정방법 
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2. 배선 및 결선

2.3 CN1 입출력 신호 설명

2.3.1 CN1 단자 배열

 CN1은 구동장치 전면의 우측 상부에 위치하는 커넥터입니다. 이 커넥터는 구동장치와 그 동작을 명령하는 상위 제어장치를 연결하는 용도로 사용됩니다.

CN1 커넥터의 핀 배열 및 명칭은 아래 그림과 같습니다.
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♥ 상기 표는 출하 초기치 기준 신호를 나타내고 있습니다. 신호 중 일부 핀의 기능은 P07          

  모드(입력 기능 설정)와 P08 모드(출력 기능 설정)에서 신호 할당을 변경할 수 있습니다.

◆ CN1용 커넥터는 OPTION입니다.

   - 제작사 : 3M,  CASE 품명 : 10350-52F0-008, 커넥터(납땜용) : 10150-3000VE

2.3.2 CN1 입출력 배선
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㈜1 : NF는 노이즈 필터(Noise Filter)의 약어로 외부로부터의 노이즈 침입을 막기 위하여 반

    드시 사용해 주십시오.

㈜2 : FDA7004~45 Type은 보조전원 r, t 단자에 단상 AC220[V]를 연결하여 주십시오.

    FDA7001~02 Type은 보조전원 r, t 단자가 없습니다.

㈜3 : FDA7004~FDA7010의 회생 저항은 내장형으로 드라이브 내부에 장착 되어 있습니다.

    FDA7001, 7002, 7004B와 FDA7015 이상 Type의 회생 저항은 별취형이므로 용량 확인 후 적용해 주십시오.

㈜4 : FG(Frame Ground) 단자에는 반드시 CN1 케이블의 접지선을 접지하여 주십시오.
㈜5 : 위치 지령 펄스를 라인드라이브 방식으로 연결 시 결선 입니다.
㈜6 : 위치 지령 펄스를 오픈컬렉터 방식으로 연결 시 결선 입니다.

㈜7 : 원점 펄스를 라인드라이브 방식으로 출력 시 적용해 주십시요.

㈜8 : 원점 펄스를 오픈컬렉터 방식으로 출력 시 적용해 주십시요.
2.3.3 변경 가능한 입력 신호 기능 테이블(출하 초기치 기준)

	신호 내용
	명 칭
	핀번호
	기능 및 용도 설명

	서보 모터

구동 명령
	SVONEN
	18
	서보 모터의 구동 가능 여부를 결정합니다.

(ON:구동 가능     OFF:구동 불가)

	회전속도 선택1/

전자기어 선택1/
	SPD1/

GEAR1/
	43
	- 속도 제어시 세 신호(SPD1, SPD2, SPD3)의 조

 합에 의해 내부 지령 속도 선택

- 위치 제어시 두 신호(GEAR1, GEAR2)의 조합에    

 의한 전자 기어비 선택

	회전속도 선택2/

전자기어 선택2/
	SPD2/

GEAR2/
	17
	


	회전속도 선택3
	SPD3
	42
	

	방향 선택
	DIR
	16
	속도/펄스/토크의 입력 방향을 선택함.

(OFF:정방향 선택     ON:역방향 선택)

	정회전 금지/

정방향 토크 금지
	CCWLIM/

PTQLIM
	15
	정방향 측 극한 리미트 신호 입력(속도 제어시)/

정방향 토크 발생 금지(토크 제어시)

(ON: 해제     OFF: 금지)

	역회전 금지/

역방향 토크 금지
	CWLIM/

NTQLIM
	40
	역방향 측 극한 리미트 신호 입력(속도 제어시)/

역방향 토크 발생 금지(토크 제어시)

(ON: 해제     OFF: 금지)

	속도 제한/

토크 제한
	SPDLIM/TLIM
	14
	속도 제한 사용 입력 접점(토크 제어시)/

토크 제한 사용 유무를 선택(속도 제어시  TRQ1,

TRQ2,TRQ3의 조합에 따라서 아날로그 입력 및 디지털 토크 입력을 사용할 수 있습니다.)

	알람 리셋
	ALMRST
	38
	알람 상태를 해제합니다.

	비상 정지
	ESTOP
	39
	외부 비상 발생시 강제로 서보 드라이브의 모든 입력상태를 무시하고 모터를 급 감속 시킨 후 모터 구동을 차단(Free-Run)합니다.

파라미터 P02-26에서 ON/OFF 접점 선택이 가능합니다.

	PI/P 제어
	PI/P
	41
	속도 제어기의 종류를 선택합니다.

(OFF:PI 제어        ON:P제어)

	정지/운전
	STOP
	13
	모터를 정지 또는 운전 시작합니다.

파라미터 P02-25에서 ON/OFF 접점 선택이 가능합니다.

※ P02-25를 “OFF”로 설정시

(Close:정지          Open:운전시작)


♥ 입력 접점 기능 변경에 대한 자세한 사항은 3장의 P07모드를 참조로 하십시오.

2.3.4 변경 가능한 출력 신호 기능 테이블(출하 초기치 기준)

	신호 내용
	명 칭
	핀번호
	기능 및 용도 설명

	-
	-
	23
	P7-01에서 입력 접점 기능을 설정할 수 있습니다.(출하 초기치:사용하지 않음)

	Brake 구동
	BRAKE
	48
	외부 브레이크 구동을 위한 출력 신호입니다.

ON시 브레이크 전원이 공급되어 모터 운전이 

가능합니다.

	서보 READY
	RDY
	21
	전원 ON상태에서 No alarm, Power Good 상태입니다.

	속도/위치/토크 도달 완료
	INSPD/INPOS/INTRQ
	22
	지령된 속도/위치/토크에 도달했을 때에 ON됩니다.

	속도/토크 

제한 중
	SPDOUT/TRQOUT
	46
	속도 제어 모드로 사용 시 서보 모터가 토크 제한중인 상태 임를 표시합니다.

토크 제어 모드로 사용 시 서보 모터가 속도 제한중인 상태 임을 표시합니다.

	영속도 상태
	ZSPD
	47
	서보 모터가 정지된 상태를 표시합니다.

	ALARM 상태
	ALARM
	20
	알람이 검출되면 OFF되고 정상 운전 시 ON

상태입니다.

	알람0 CODE
	A_CODE0
	45
	알람 CODE0를 출력합니다.

	알람1 CODE
	A_CODE1
	19
	알람 CODE1을 출력합니다.

	알람2 CODE
	A_CODE2
	44
	알람 CODE2를 출력합니다.


♥ 출력 접점 기능 변경에 대한 자세한 사항은 3장의 P08모드를 참조로 하십시오.

2.3.5 고정 입출력 신호 기능 테이블

	신호 내용
	명 칭
	핀번호
	기능 및 용도 설명

	F+ 입력 펄스

F- 입력 펄스

R+ 입력 펄스

R- 입력 펄스
	PPFIN

PFIN

PPRIN

PRIN
	11

10

9

12
	Pulse Logic에 설정된 값에 따라 부논리와 정논리의 일정한 위치 지령 형태를 입력 받아 동작합니다. 펄스 형태의 자세한 설명은 3장을 참조 하십시오.

	오픈컬렉터 전원 입력
	OPCFIN
OPCRIN
	29

4
	위치 지령 펄스 입력을 오픈 컬렉터 방식으로 이용 시 +24[V]전원을 입력합니다.

	아날로그 속도

명령
	SPDIN
	27
	속도 모드로 동작 시 아날로그 속도지령을 입력합니다.

	아날로그 속도

제한
	
	
	토크 모드로 동작 시 아날로그 속도제한을 입력합니다.

	아날로그 토크 명령
	TRQIN
	28
	토크 모드로 동작시 아날로그 토크지령을 입력합니다.

	아날로그 토크제한
	
	
	속도모드로 동작시 아날로그 토크제한을 입력합니다.

	모니터 출력1
	MONIT1
	3
	DA Converter를 통해서 지정한 변수의 값이 0~(5[V] 범위로 출력 됩니다.

[모니터 선택] 0: 속도, 1: 속도지령, 2: 토크, 3: 토크 지령,

            4: 펄스, 5: 지령 펄스

	모니터 출력2
	MONIT2
	2
	DA Converter를 통해서 지정한 변수의 값이 0~(5[V] 범위로 출력 됩니다.

[모니터 선택] 0: 속도, 1: 속도지령, 2: 토크, 3: 토크 지령,

            4: 펄스, 5: 지령 펄스

	엔코더 출력
	PAO,/PAO

PBO,/PBO

PZO,/PZO
	7,32

6,31

5,30
	CN2에서 받은 모터의 엔코더 신호를 분주 설정 메뉴에 설정된 분주 비 만큼 분주한 후 라인 드라이브 방식으로 출력합니다.

	엔코더 출력
	OPC_ZO
	23
	CN2에서 받은 모터의 엔코더 원점 펄스 신호를 오픈 컬렉터 방식으로 출력합니다.

	+24[V] 

전원입력
	+24VIN
	49
	외부 입출력 접점용 전원으로 +24[VDC](10% 

1.0[A]이상의 외부 전원을 입력하여 주십시오.

(사용자 준비사항)

◆ 입출력 접점용 전원으로 동시 사용 시에는 출력 접점수에 따른 전원용량을 재계산해 주십시오.

	+24[V] GND
	GND24
	24

25
	외부 입출력 접점용 전원 +24[VDC](10%의 Ground를 연결하여 주십시오.(사용자 준비 사항)

	  0[V]
	GND
	1,8

26,33

34,36
	속도 명령, 토크 제한 명령, 속도, 토크 모니터 출력, 엔코더 출력 단자의 전원 Common Ground 단자 입니다.

	+12[V] 출력

-12[V] 출력
	+12

-12
	35

37
	간단하게 속도 명령, 토크 제한 명령을 인가하는

경우에 사용하는 (12[V] 전원을 출력합니다.

	FRAME GROUND
	FG
	50
	CN1의 케이블 접지선을 접지합니다.

	
	
	
	


♥ 고정 입출력 접점은 기능 변경을 할 수가 없습니다.
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MPG(수동 펄스 발생기) 
              또는 
PLC 위치 결정형 카드
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